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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania
i odbioru rozbiorki elementéw ulic w ramach zadania okreslonego w ST D-M.00.00.00 ,Wyma-
gania ogolne” pkt 1.1.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w ST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.2.

1.3. Zakres Robot obj etych Specyfikacja Techniczn a
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg wykonania robét rozbiérkowych.
Zakres robot zawartych w DP:

1.3.1. Woygrodzenia ochronne z usuwaniem stupkow,

1.3.2. Kosze na odpadki,

1.3.3. Krawezniki betonowe 20x30x100

1.3.4. Nawierzchnia z mas bitumicznych,

1.3.5. Nawierzchnia przejscia dla pieszych i peronéw przystankéw tramwajowych z ptyt chod-

nikowych betonowych,

1.3.6. Podbudowa z gruntu stabilizowanego,

1.3.7. tawa z betonu pod krawezniki,,

1.3.8. Zaladunek, roztadunek i transport materiatéw z rozbiérki do miejsca sktadowania,

1.3.9. Koszty utylizaciji,

1.3.10. Uporzadkowanie terenu rozbioérki.

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi Polskimi
Normami oraz definicjami podanymi w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 1.

1.5. Ogdlne wymagania dotycz gce robot.

Ogdélne wymagania dotyczgce Rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne”
pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Materiaty nie wystepuja.

2.2. Sposob postepowania z materiatami z rozbiérek powinien byé uzgodniony z Zamawiaja-
cym, ktory jest wiascicielem rozbieranych materiatow. Jesli nie wystgpig inne ustalenia Kierow-
nik Budowy zobowigzany jest do wywiezienia materiatow z rozbiérki do Zaktadu Zagospodaro-
wania Odpadow.

2.3. Przed przystgpieniem do rozbidrek, nalezy zwota¢ Komisje Kwalifikacyjng, ktéra dokona
wstepnej kwalifikacji materiatow.

2.4. Kierownik Budowy bedacy posiadaczem odpaddéw, zobowigzany jest posiadaé stosowne
pozwolenia na prowadzenie gospodarki odpadami.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycz gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne"
pkt 3.

3.2. Sprz et stosowany do wykonania robét

Sprzet powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST
lub projekcie organizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika Projektu, a w
przypadku braku takich dokumentéw powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzynie-
ra/Kierownika Projektu.
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Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzgdzenia i narzedzia niegwarantujgce zachowania wy-
magan jakosciowych zostang przez Inzyniera/Kierownika Projektu zdyskwalifikowane i niedo-
puszczone do robot.

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbidrka nalezy stosowac:

- koparki, spycharki, tadowarki,

— samochody ciezarowe,

- mioty pneumatyczne
oraz inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika Projektu.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotycz gce transportu
Ogdblne wymagania dotyczgce transportu sg w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne"
pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Materialy i elementy z rozbiérki moga byé przewozone dowolnymi srodkami transportu
ciezarowego, spetniajgcymi wymagania ochrony srodowiska i zaakceptowanymi przez Inzynie-
ra/Kierownika Projektu. Materiaty z rozbiorki muszg by¢ wywiezione w miejsce wybrane przez
Zamawiajacego i uzgodnione z odpowiednimi wkadzami.

Zakres robot obejmuje utylizacje odpadéw pozyskanych z rozbiérki nawierzchni wraz z
kosztami uzyskania przez Wykonawce wymaganych prawem zezwolen na prowadzenie dziatal-
nosci w zakresie odzysku odpadéw zgodnie z ustawa.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6Ilne wymagania dotycz 3gce robot
Ogodlne zasady wykonywania robét zawiera ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 5.

5.2. Zakres wykonywanych robét

Przed przystgpieniem do robét Kierownik Budowy jest zobowigzany do oznakowania re-
jonu robét zgodnie z ,Instrukcjg oznakowania robét prowadzonych w pasie drogowym”.

Prace zwigzane z rozbiérka powinny by¢ uzgodnione przez Kierownika Budowy z od-
powiednimi wtadzami. Obiekty znajdujgce sie w pasie robét, nieprzeznaczone do usuniecia
powinny by¢ przez Kierownika Budowy zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty,
ktére majg by¢ zachowane, zostang uszkodzone lub zniszczone przez Kierownika Budowy, to
powinny by¢ odtworzone na jego koszt, w spos6b zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika
Projektu i o ile wynika to z odrebnych przepisoéw - przez odpowiednie wiadze. Roboty rozbiér-
kowe obejmujg usuniecie z pasa wywtaszczenia wszystkich warstw nawierzchni drogowych w
stosunku, do ktérych zostato to przewidziane w Dokumentacji Projektowej lub wskazane przez
Inzyniera/Kierownika Projektu. Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania po-
winny by¢ usuwane bez powodowania zbednych uszkodzen. Materiaty powinny by¢ wywiezione
w miejsce wskazane przez Inzyniera/Kierownika Projektu. Ewentualne doty (wykopy) powstate
po rozbiorce elementéw drég znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacjg Pro-
jektowa beda wykonane wykopy drogowe powinny byé tymczasowo zabezpieczone. W szcze-
golnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowe;.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci Rob6t podano w Specyfikacji ST D-M.00.00.00 "Wymagania
0go6Ine" pkt. 6.

6.2. Zakres kontroli i bada n
Sprawdzenie i kontrola w czasie wykonywania robot rozbidrkowych polega na:
- sprawdzeniu zakresu przeprowadzonej rozbiérki,
- sprawdzeniu zgodnosci wykonania robét rozbiérkowych z dokumentacja projekto-
wa,
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—  sprawdzeniu sposobu wykonania rob6t rozbiérkowych,
- sprawdzeniu prawidlowosci transportu i sktadowania materiatéw uzyskanych pod-
czas rozbiorki,
— oczyszczeniu terenu z odpadkéw powstatych podczas robét rozbiérkowych.
Zageszczenie gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach na-
wierzchni powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w normie PN-K-92011:1998.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt 7.
Obmiar robét powinien by¢ dokonany na budowie, w obecnosci Inzyniera/Kierownika Projektu.
Obmiar robét wymaga akceptacji Inzyniera/Kierownika Projektu.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest:
—  rozbiorki koszy — szt.,
—  rozbiorki kraweznikow, wygrodzen — m,
- rozbiérki nawierzchni, podbudéw, chodnikéw — m?,
- rozbiorki taw —m®,
- wywdz materialéw z rozbiérek, sktadowanie na wysypisku — Mg.

8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogélne" pkt. 8.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycz gce podstawy ptatno $ci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,Wymaga-
nia ogolne" pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

- wyznaczenie miejsc rozbiérkowych,

- oznakowanie robét prowadzonych w pasie drogowym,

- rozebranie poszczegélnych asortymentow,

- zatadunek, wytadunek i transport materiatéw rozbiérkowych na sktadowisko,

- segregacje po zakonczeniu robdét,

- oczyszczenie terenu z odpadoéw powstatych podczas robét rozbiérkowych z doprowadze-
niem terenu do stanu sprzed wykonania robét,

- koszt utylizacji lub sktadowania.

9.3. Zakres robot obj etych platno $cia
Ptatnoscig objete sg roboty wymienione w punkcie 1.3.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
3

BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obcigzenie piyta
4. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

5. PN-K-92011:1998 Torowiska tramwajowe. Wymagania i badania.
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